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D.07.05.01. USTAWIENIE BARIER OCHRONNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaciji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z ustawieniem barier ochronnych stalowych w zawigzku z rozbiérka i budowa wiaduktu nad
linig PKP w miejscowosci Szarno$ w ciggu drogi powiatowej nr 1407C Rywatd-Swiecie nad Osg-Lisnowo.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Szczegotowa specyfikacja stanowi zatgcznik do pliku dokumentéw przetargowych wystepujgcych przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

W zakresie robét objetych niniejszg specyfikacjg wystepuja:
- zakup barier,

- transport materiatéw do miejsca robot,

- ustawienie barier ochronnych ciaggtych.

1.4. Definicja podstawowa

1.4.1. Bariera stalowa ochronna — liniowe urzgdzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego umieszczone w
pasie drogowym stosowane w celu zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi, ktérego podstawowym
elementem jest prowadnica wykonana z profilowanej tasmy stalowej potgczona z pozostatymi elementami
stalowymi za pomocg Srub.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w ST DM-00.00.00. “Wymagania ogdine”.

1.6. Wymagania szczegétowe.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, za prawidlowe oznakowanie robdt oraz
bezpieczenstwo ruchu na drodze w trakcie prowadzenia robot.

Podstawg do ustalania rozwigzanh technicznych sg wytyczne producentow.

2. MATERIALY.
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatow.
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw robét podano w ST DM-00.00.00. “Wymagania ogdlne”.

2.2 Szczego6towe wymagania dotyczace materiatéw.

Wszystkie elementy stalowych barier ochronnych muszg posiada¢ trwate cynkowe zabezpieczenie
antykorozyjne. Wykonawca winien posiada¢ konieczne atesty jakosci na wszystkie elementy barier wydane
przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania
Ogdlne warunki stosowania sprzetu podano w ST DM 00.00.00. “Wymagania ogélne”

3.2 Sprzet do ustawiania barier.
Do wykonywania barier mozna stosowac specjalistyczny sprzet kafarowy, wiertniczy lub zestawy recznych
narzedzi. W kazdym przypadku stosowany sprzet i narzedzia podlegajg akceptacji Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM 00.00.00. “Wymagania ogdine”.

4.2. Szczegotowe warunki dotyczace transportu.

Transport elementéw barier stalowych moze odbywaé sie dowolnymi $srodkami transportu. Elementy
konstrukcji barier nie powinny wystawac¢ poza gabaryt Srodka transportu. W czasie transportu elementy
barier nie moga ulec uszkodzeniu, zaréwno w zakresie powtok cynkowych jak i geometrii. Elementy drobne
winny by¢ przewozone w odpowiednich pojemnikach.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.
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Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DM 00.00.00. “Wymagania ogolne” oraz w katalogach
producentow.

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajgcym sie ruchu na objetym robotami fragmencie drogi
jak réwniez zabezpieczenie uczestniczagcych w tym ruchu osob i pojazdéw nalezy do Wykonawcy zgodnie
z zatwierdzonym przez organ zarzgdzajgcy ruchem na drogach krajowych projektem oznakowania i
organizacji ruchu.

Zaleca sie wykonywanie robét w okresie najmniejszego ruchu pojazdéw samochodowych.

5.2. Ustawienie elementéw nowych.

a/ rodzaj ustawianej bariery — zgodna z dokumentacjg projektows.

b/ osadzenie stupkéw w gruncie, mechaniczne lub reczne, musi zapewnia¢ nalezytg wspétprace stupka z
gruntem, preferuje sie metody udarowe bez rozkopywania ziemi,

¢/ wszystkie sruby montazowe winny by¢ skrecone ze szczegdlng starannoscia, wskazane jest uzywanie
kluczy dynamometrycznych recznych lub mechanicznych,

d/ skrajne elementy barier powinny byé zakonczone odcinkami najazdowymi,

tj. nachylonymi do powierzchni korpusu drogi, przy czym koniec ostatniej prowadnicy wraz ze skrajnym
stupkiem powinien by¢ zagtebiony 10 cm ponizej powierzchni terenu,

e/ na obiektach mostowych mocowanie stupkéw wykonywane musi byé przy zastosowaniu srub
rozporowych wklejanych zywicami epoksydowymi, nie dopuszcza sie potgczen spawanych w obrebie
poreczy mostowych,

f/ w miejscu prowadzonych robét wykonawca winien doprowadzi¢ pobocze do normatywnego pochylenia
poprzecznego,

g/ na barierach w zagtebieniu tasmy profilowanej nalezy zamocowaé elementy odblaskowe U-1c barwy
czerwonej po prawej stronie jezdni i barwy biatej po lewej stronie jezdni. Elementy odblaskowe winny byc¢
okragte o s$rednicy 50mm lub prostokatne lub trapezowe dostosowane do profilu zagtebienia i min.
powierzchni odblaskowej 20cm2. Elementy nalezy umiesci¢ na poczatku i na koncu bariery na odcinkach
prostych i tukach o promieniu R=1500m co 100m, na fukach o promieniu R=1500m co 50m.

h/ wysoko$¢ zamocowania barier — 0,75m od poziomu jezdni lub pobocza (wyjatek — 0,75m od poziomu
chodnika jezeli odlegtos¢ bariery od krawedzi kraweznika jest wieksza niz 0,20m).

5.4 Bezpieczenstwo i ochrona srodowiska

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajgcym sie ruchu na objetym robotami fragmencie drogi
jak réwniez zabezpieczenie uczestniczgcych w tym ruchu osoéb i pojazdéw nalezy do Wykonawcy zgodnie
z zatwierdzonym przez organ zarzgdzajgcy ruchem na drogach krajowych projektem oznakowania i
organizaciji ruchu.

Zaleca sie wykonywanie robét w okresie najmniejszego ruchu pojazdéw samochodowych.

Miejsce i sposdb ewentualnego przetadunku, transportu, roztadunku i skfadowania gruzu i odpaddow
powinien spetnia¢é wymogi ochrony srodowiska i przepisy sanitarne.

Wykonawca uzyska wszelkie wymagane uzgodnienia i zezwolenia wymagane przepisami wymienionymi
w pkt.10 niniejszej STWIORB.

Koszty uzgodnien, zezwolen oraz sktadowania i wywozu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST DM 00.00.00.” Wymagania ogdélne”

i obejmuje ona réwniez kontrole oznakowania robot zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu
i oznakowania.

6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakosci.

6.2.1. Elementy kontroli:

a/ sprawdzenia oznakowania robo6t przed ich rozpoczeciem dokona Inspektor Nadzoru, zwracajgc uwage
na:

» zgodnos¢ oznakowania z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

* jakosc¢ zastosowanych znakéw drogowych i urzadzen brd, ich wielko$é, widocznosc¢ i odblaskowosé.
b/ atesty wbudowanych materiatow,

¢/ réownos¢ bariery w planie drogi,

d/ wysokos¢ ustawionych prowadnic,

e/ pion ustawionych stupkéw,

f/ poprawno$¢ styk prowadnic,

g/ rozmieszczenie punktéw odblaskowych,

h/ potgczenia Srubowe,

i/ porzadek w miejscu robot,
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6.2.2. Kryteria toleranciji.

a/ odchytka od pionu + 1%,

b/ odchytka wysokosci bariery + 3cm,

¢/ odchytka w odlegtosci od krawedzi jezdni + 2cm,

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M 00.00.00. “Wymagania ogéine”

7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robot.
Jednostkg obmiaru jest:
*1mb - w przypadku ustawionej nowej bariery.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogédlne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST DM 00.00.00. “Wymagania ogolne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne zasady ptatnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM 00.00.00 “Wymagania ogdélne”. Wartos¢
odebranej czesci zamowionych asortymentéw jest iloczynem ceny jednostkowej i ilosci jednostek
obmiarowych.

9.2. Cenajednostki obmiarowe;j:

Cena jednostkowa obejmuije:

+ dostarczenie materiatdw na miejsce wykonywania robat,
* przygotowanie terenu pod ustawienie stupkéw,

* ustawienie barier

* uporzgdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

* Rozporzadzenie Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170 poz. 1393).

* Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru na tym
zarzgdzaniem (Dz.U. nr 177 poz. 1729)

* Rozporzgdzenie z dnia 3 lipca 2003 roku Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw Swietlnych oraz urzadzenh bezpieczenstwa ruchu i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181).

» Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony srodowiska (Dz.U. nr 132 poz.622 z p6zn. zm.);

» Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpadach (Dz.U. nr 62 poz. 628 z p6zn.zm.);

* PN-81/H-43419 — Dwuteowniki réwnolegtoscienne walcowane na goraco,

* PN-73/H-93460 — Ksztaltowniki stalowe giete na zimno,

» PN-78/H-33481/28-Pas profilowy na drogowe bariery ochronne.
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